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GENERELLE OPLYSNINGER

FORMALET MED MANUALEN

e Denne brugermanual, som udggr en egentlig del af apparatet, er skrevet af fabrikanten for at give de personer, som har
tilladelse til at arbejde med apparatet under dets forventede levetid, de ngdvendige oplysninger.

e Ud over at tage en god anvendelsesteknik i brug, skal modtagerne af oplysningerne laese anvisningerne omhyggeligt og
overholde dem konsekvent.

e Disse oplysninger leveres oprindeligt af Fabrikanten.

e Laesning af disse oplysninger vil ggre det muligt at undga risici for den personlige sundhed og sikkerhed savel som
gkonomiske skader.

e Denne manual skal opbevares pa et kendt og let tilgeengeligt sted under apparatets hele levetid, sdledes at den altid er til
radighed, nar der opstar behov for at sla op i den.

* Det kan forekomme, at enkelte oplysninger og billeder i denne manual ikke svarer fuldstaendigt til det apparat, du ejer - dette
vil dog ikke ga ud over funktionaliteten.

¢ Fabrikanten forbeholder sig ret til at foretage aendringer uden forudgaende varsel af nogen art.

e For at fremhaeve vigtige dele af teksten eller angive vigtige specifikationer er der anvendt symboler, hvis betydning er
beskrevet nedenfor.

i
® Fare - Pas pa!

Dette symbol betegner meget farlige situationer, hvor den personlige sundhed og sikkerhed kan udszettes for
alvorlig risiko, hvis faren ignoreres.

A Forsigtig - Advarsel

Dette symbol angiver, at det er ngdvendigt at udvise passende adfaerd for ikke at bringe den personlige sundhed og
sikkerhed under fare og for ikke at medfgre gkonomiske skader.

€ v

Dette symbol betegner ganske vigtige tekniske oplysninger, der ikke bgr overses.
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IDENTIFIKATION AF FABRIKANT OG APPARAT

Det viste identifikationsskilt er placeret direkte pa apparatet. Skiltet
indeholder referencer og alle de oplysninger, som har afggrende
betydning for sikkerheden under arbejdet.

Hvis du har brug for support, er du velkommen til at kontakte
fabrikantens serviceafdeling eller et af de autoriserede centre.
Ved anmodning om teknisk assistance bedes du oplyse dataene
pa identifikationsskiltet, det omtrentlige antal timer, apparatet har
veeret i brug, og den type fejl, der er konstateret.

A. Identifikation af fabrikanten.
B. CE-overensstemmelsesmaerkning.
C. Model og version / serienummer / fabrikationsar.

D. vekniske data: spaending, strem, kapslingsklasse, vaegt,
klippebredde.

IDENTIFIKATIONSSKILT

(A) Identifikation af fabrikanten

©) Model
(C) version

(D) Tekniske data

- -------

Majufactured byX XXXXXXXXXXXXXXXXX, XXX} XXXXXXXXXXXXX
! XXXXX XK000000000XK00000

[ ] mobeL | EM(XX)-xxx)g €
TR ———AR N

'
-
|
I
i “ ial Number@: XXXXXXXXXXXXXX

Serial

(C) Konstruktionsar (C) Serienummer () CE

overensstemmelsesmaerkning

OPLYSNINGER OM SIKKERHED

Producenten har vaeret specielt opmaerksom pa aspekter, som kan udggre en risiko for sikkerheden og helbredet for de personer,
som anvender apparatet. Formalet med disse oplysninger er at ggre brugerne opmaerksom p3, at de skal udvise speciel

forsigtighed for at forebygge alle risici.

SIKKERHEDSANVISNINGER

DETTE PRODUKT INDEHOLDER SKARPE DELE - DET ER IKKE ET STYKKE LEGET@J!

Det anbefales at laese hele manualen og at sikre sig, at indholdet er forstet til fulde, dette
aelder specielt alle sikkerhedsoplysningerne. Anvend kun apparatet til de formal, som er
orudset af producenten. Fglg ngje anvisningerne til brug, vedligeholdelse og reparation.

Under robottens drift skal man sikre sig, at der i arbejdsomradet ikke befinder sig personer,
isaer bgrn, seldre eller handicappede eller husdyr. Hvis dette derimod er tilfeeldet, anbefales
det at programmere robotten til at arbejde i de timer, hvor der ikke er personer i omradet.
Overvag altid apparatet, hvis der er husdyr, bgrn eller andre personer i nserheden. Stands straks
personer eller husdyr, hvis de er pa kollisionskurs med robotten.

| driftsomréder, der ikke er afgraenset af et hegn, der er vanskeligt at springe over, bgr man
overvage apparatet under drift.

Advarselsskilte bgr placeres omkring robotpleeneklipperens arbejdsomréde, hvis denne
anvendes i offentlige omrader. Signalerne bgr vise tglgende tekst: “Pas pa! Automatisk
plaeneklipper! Hold dig vaek fra bilen! Overvag bgrn!”

Denne robot er ikke beregnet til at blive benyttet af bgrn eller af personer med reducerede
fysiske, sensoriske eller mentale egenskaber eller som ikke har erfaring med og/eller kendskab
til apﬁaratet, medmindre de overvages af en person, der er ansvarlig for deres sikkerhed og
som har modtaget oplaering i apparatets funktion og anvendelse. Bgrn skal altid holdes under
opsyn for at sikre, at de ikke leger med apparatet.

Robotten ma ikke benyttes af personer, der ikke kender dens funktion og opfersel.

Servicepersionale der udfgrer vedligeholdelse og reparation skal veere grundigt bekendt
med robottens karakteristika og de relevante sikkerhedsforskrifter. Vejledningen ber lseses
omhyggeligt og veere forstaet fuldt ud, fer robotten tages i brug.

Der ma kun anvendes originale reservedele, og man ma ikke andre pa robottens design eller
manipulere, fjerne eller omga de installerede sikkerhedsanordninger. Producenten fraskriver
sig ethvert ansvar, hvis der bruges uoriginale reservedele. Manglende overholdelse af dette
krav kan medfgre alvorlige risici for de involverede personers helbred og sikkerhed.
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- Kontroller at der ikke er legetgj, veerktgj, grene, tgj eller andre objekter pa greesplaenen, der kan
beskadige knivene. Eventuelle objekter pa graesplaenen kan ogsa beskadige eller blokere robotten.

« Man ma aIdrig seette sig pa robotten. Lgft aldrig robotten op for at se kniven efter eller for at
transportere den, mens den er i drift. Undga at stikke haender og fgdder ind under robotten,
mens den er i bevaegelse.

« Lad ikke robotten arbejde, mens vandingssystemet kgrer. | dette tilfeelde programmeres
robotten og vandingssystemet, sa de ikke arbejder i de samme tidsrum. Robotten ma ikke
vaskes med hgjtryksvandstraler eller nedsaenkes helt eller delvist i vand, da den ikke er vandteet.

« Brugeren skal frakoble strgmforsyningen og aktivere sikkerhedsanordningen, fgr enhver
form for regulering eller vedligeholdelse udfgres. Anvend personligt sikkerhedsudstyr som
foreskrevet af producenten, specielt bgr man ifgre sig beskyttelseshandsker, nar man udferer
arbejde pa kniven.

« Renggring og vedligeholdelse der bgr udfgres af brugeren, ma ikke foretages af bgrn uden
tilsyn af en voksen.

« Anvend ikke robotten, hvis kniven er beskadiget. Kniven skal udskiftes.

« Anvend ikke robotten, hvis dens ydre dele er beskadigede. Hvis robotten har mekaniske skader,
skal de relevante dele udskiftes.

« Anvend ikke robotten, hvis strgmforsyningsledningen til transformeren er beskadiget. En
beskadiget ledning kan medfgre risiko for kontakt med dele under spaending. Ledningen skal
udskiftes af producenten eller af dennes godkendte kundeservice, eller af en anden kvalificeret
person for at undga enhver risiko.

« Huvis stremledningen bliver beskadiget under brug, trykkes pa "STOP” for at standse robotten
og frakoble stikket til stremforsyningen fra stikkontakten.

- Kontroller robotten med jeevne mellemrum for at sikre, at kniven, monterinf;sskruer 0g
skaeremekanismen ikke er slidte eller beskadigede. S(ar? for at alle mgtrikker, bolte og skruer
er strammet korrekt for at sikre, at robotten er klar til drift.

o

+ Hvis strgmledningen bliver beskadiget under brug, trykkes pa “STOP” for at standse robotten
og frakoble stikket til stremforsyningen fra stikkontakten.

« Det er absolut ikke tilladt at anvende og genoplade robotten i omrader med eksplosiv eller
brandbar atmosfaere.

« Kun stregmforsyningen og opladeren leveret af producenten, ma benyttes. Ukorrekt brug kan
forarsage elektrisk stgd, overophedning eller laekage af korroderende batterivaeske. | tilfaelde
af vaeskelaekage skal batteriet vaskes med vand / neutraliserende vaeske, i tilfaelde af kontakt
med gjnene s@ges laege.

INDBYGGET SIKKERHEDSUDSTYR

1. Forhindringsfaler

Kollisionssensoren aktiveres i tilfaelde af kollision med en genstand, der kan modsta robottens slag (godt forankret i jorden og
godt dimensioneret) og med en hgjde pa mindst 15 cm. | tilfeelde af aktivering stopper robotten med at bevaege sig fremad og
aendrer retning for at undga forhindringen. Sensorens aktivering sikrer ikke fuldstaendig sikkerhed for mennesker, bgrn eller dyr.

2. Haeldningsmaler

Hvis robotten arbejder pa en skraning, der overstiger det maksimalt tilladte ifglge de tekniske specifikationer, eller hvis den
kommer til at veelte, standser kniven.

3. Ngdstop

Knappen (med teksten “STOP”) er placeret pa robottens gverste del og er stgrre end de gvrige betjeningsknapper pa tastaturet.
Ved at trykke pa denne knap under arbejdet standser robotplaeneklipperen gjeblikkeligt, og klingen vil stoppe.

4. Beskyttelse mod overstrgm

Alle motorer (kniv og hjul) overvages konstant under arbejdet i enhver situation, der kan medfgre overophedning. | tilfselde af
overstrgm imotoren for hjulene vil robotten forsgge at kgre i den modsatte retning. Hvis overstrgmmen varer ved, standser motoren
og afgiver en fejlmeddelelse. Hvis overstremmen opstar i motoren for kniven, er der to indgrebsniveauer. Hvis parametrene
holder sig inden for det lave niveau, vil robotten udfgre nogle mangvrer for at prgve at friggre kniven. Hvis overstremmen falder
ind under beskyttelsesniveauet, vil robotten standse og afgive en fejlmeddelelse.

5. Sensor for manglende signal

Hvis der ikke er noget signal, vil robotten automatisk standse.
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SIKKERHEDSSIGNALER

Laes brugsanvisningerne
omhyggeligt og sgrg for at
forsta deres betydning, inden
apparatet tages i brug.

> B>

SN

&~
[ J
>

STOP

Bergr ikke den roterende kniv.
Stik aldrig fgdder eller haender
ind under apparatet, mens det
er i brug. Vent, indtil kniven og
de roterende dele er standset
fuldsteendigt.

Overhold en passende
sikkerhedsafstand til apparatet,
mens den er i brug.

Man skal altid sikre sig, at
personer (iseer bgrn, eeldre
mennesker eller handicappede)
eller husdyr ikke befinder sig i
arbejdsomradet, mens robotten
eribrug.

Hold bgrn, andre personer og
husdyr pa sikker afstand, mens
apparatet arbejder.

For at undgd denne risiko
anbefaler vi, at robotten
programmeres til at arbejde pa
passende tidspunkter.

Stig ikke op pa apparatet.

o> B>

Aktivér sikkerhedsanordningen
inden arbejde pa eller lpft af
apparatet.

Advarsel! Apparatet ma ikke
renses eller vaskes ved hjzlp af
vandstr

Man skal altid sikre sig, at
personer (iseer bgrn, eeldre
mennesker eller handicappede)
eller husdyr ikke befinder sig i
arbejdsomradet, mens robotten
eribrug.

Hold bgrn, andre personer og
husdyr pa sikker afstand, mens
apparatet arbejder.

For at undga denne risiko
anbefaler vi, at robotten
programmeres til at arbejde pa
passende tidspunkter.

Anvend kun robotten med de
typer strgmforsyninger, der er
angivet i afsnittet "Tekniske
data” i kapitlet "Tekniske
informationer”.
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TEKNISKE OPLYSNINGER

TEKNISKE DATA

Beskrivelse

C040BA4 (o1 \:11):7.V:]
C040BAH C040BAH
6.9Ah - 5A 10.35Ah - 8A
Power KIT MEDIUM BREMIUN
Anbefalet maksimumsoverflade, som kan klippes
Arbejdskapacitet (-20%(*)) m2 (sq’) (112%(1)2 ) (1]3323 )

Egenskaber

C040BA4: 635x464x300

fuldsteendig ladecyklus (*)

Storrelse (bx hx d) mm CO40BAH: 695x470x330
Robottens vaegt (inkl. batteri) Batteri kg 15,9 16,2
. . . . 40BA4: 30-75(1,18"-2,95"
Klippehgjde (Min-Max) mm (") 8848BAH: %% _ 9‘?, 21 93 _ 3'72..;
Knivens diameter mm (") 250 (9,84 ")
Motgrer uden bgrster
Klingens hastighed omdr./min 3000 ved vedligeholdelse af plaenen
: Meter/ ,
Kgrehastighed minuttet 30(97,7))
60% kan tillades afhangigt af greesplaenen og de monterede
tilbehgr.
N;hsr:mal(,?)nbefalet og kontrolleret % 55% maksimal kontrolleret og anbefalet. Under forhold med jeevn
g graesplaene.
55% i neerheden af yderkanten eller kantledningen.
: ROBOT: -10°(14 F.) (Min) +50° (122 F.) (Max)
grr‘gg.g’gt'se“emperat“r under Max °C LADESTATIONEN: -10°(14 F.) (Min) +45° (113 F) (Max)
] BATTERIOPLADER: -10°(14 F.) (Min) +40° (104 F.) (Max)
Malt lydeffektniveauet dB(A) 63
ROBOT: IPx5
Klasse for beskyttelse mod vand IP LADESTATIONEN: IPx4
BATTERIOPLADER: IPx4
Elektriske egenskaber
Mean Well Mean Well
ELG-150-30ZCTE ELG-240-30ZCTE
Indgang: Indgang:
Stremforsyning (for lithiumbatteri) 100-240V~; 2 A, 100-240V~; 2.2 A;
50/60 Hz; Klasse 1 50/60 Hz; Klasse 1
Udgang: Udgang:
29.4V—=—50A 29.4V-—=8.0A
Batteri- og opladningstype
Genopladeligt lithium-ion batteri
(maerkespzaending) 25.2V 6.9Ah 25.2V 10.35Ah
Type opladning kontakt kontakt
Gennemsnitlig ladetid hh:mm 1:30 1:30
Gennemsnitlig arbejdstid efter en hh:mm 03:00 04:00

(*) Afhaengigt af graespleenens forhold, greessets la&engde og kompleksiteten af det areal, der skal klippes.
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Transmitter til robotguide

Frekvensband af arbejde (Hz) 500 - 60000
Maksimal radiofrekvens effekt (dBm) <10

Bluetooth

Frekvensbénd af arbejde (Hz) 2402 - 2480
Maksimal radiofrekvens effekt (dBm) < 14

GSM

Tilbehgr / ekstraudstyr /funktion

Omrader, der kan handteres

Frekvensband af arbejde (Hz) 850/900/1800/1900
Maksimal radiofrekvens effekt (dBm) < 33

(inklusive hovedomradet) 4
Regnsensor standard
ECO-funktion.

Auto indstilling (patenteret) standard
Connect modul (GPS, GPRS) Optional

Metoder for tilbagevenden til
ladestationen

"V-Meter” - “fglg kabel”

Maksimal laengde af kantledning
(vejledende, beregnet med
udgangsg;unkt i en regelmaessig

m ()

omkreds

1000 (3280)

(*) Afhaengigt af graespleenens forhold, greessets la&engde og kompleksiteten af det areal, der skal klippes.

GENEREL BESKRIVELSE AF APPARATET

Apparatet er en robot designet og fremstillet for automatisk at
klippe grees i boligers haver og graesplaener pa et hvilket som helst
tidspunkt af degnet. Robotten er lille, kompakt, stgjsvag og let at
transportere.

Afhaengigt af de forskellige egenskaber af den overflade, der skal
klippes, kan robotten programmeres til at arbejde i flere omrader:
et hovedomrdde og flere sekundaere omrader (afhaengigt af
specifikationerne for de forskellige modeller).

Under arbejdsfasen klipper robotten graesset i det omrade, der
afgraenses af kantledningen.

Nar robotten detekterer kantledningen eller mgder en hindring,
skifter den retning pa en tilfaeldig made og starter igen i den nye
retning. Robotten vil ikke overskride kantledningen mere end hvad
der svarer til halvdelen af dens egen laengde.

Efter princippet om tilfeeldig funktion udfgrer robotten automatisk
og fuldsteendig klipning af den afgreensede graesplaene (se figur).

Robotten er i stand til at genkende hgjere og/eller kraftigere graes
i et omrade af haven og automatisk starte spiralbevaegelsen, hvis
den finder det ngdvendigt, for at opnd en perfekt graesslaning.
Spiralbevaegelse kan ogsa aktiveres af operatgren ved at trykke pa
den knappen via appen.

Det maksimale plaeneareal, som robotten er i stand til at klippe,
afhaenger af en raekke faktorer:

¢ robottens model og installerede batterier;

omradets egenskaber (uregelmaessige konturer,
overflade, splitning af arealet osv.);

ujeevn
graespleenens karakteristika (greessets type og hgjde, fugtighed
0sV.);

knivens tilstand (om den er slebet effektivt, fri for snavs og
aflejringer osv.).

(ARBEJDE EFTER PRINCIPPET OM TILFZLDIG FUNKTION
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HOVEDKOMPONENTER

cosoons
Version A
@ Robot v
@ Betjeningstastatur v
@ Regnsensor v
(®) | Handtag v
3| Kniv v
@ Rulle med kantledning 0
@) | Plgkker 20
Ladestationen v
@ Brugsanvisning v
Samling til kantledning -

I nogle markedskonfigurationer szlges power kittet separat.

(1) | Batteri 25.2V 6.9Ah 25.2V 10.35Ah
@ Strgmforsyning 50A 8.0A
@ Transmitter opladningstarn kontakt kontakt
Opladningsmodul kontakt kontakt
( N
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INSTALLATION

PAKNING OG UDPAKNING

Apparatet leveres i en passende emballage. Ved udpakningen tages apparatet forsigtigt ud af emballagen, hvorefter integriteten
af komponenterne kontrolleres.

Forsigtig - Advarsel

Sorg for, at poser og beholdere af plast ikke kommer i naerheden af mindre bgrn, idet de udger en kvaelningsfare!

Emballagematerialet bgr opbevares til senere brug.

PLANLAGNING AF INSTALLATIONEN

Robotten er ikke sveer at installere, men det kraever lidt planlaegning at finde den bedste placering til installation af ladestationen
og afgraense robottens arbejdsomrader med kantledningen.

Ladestationen skal placeres i udkanten af greesplaenen, og
fortrinsvis i et sterre omrade, hvorfra det er let at na frem til
andre omrader af graesplaenen. Det omrade, hvor ladestationen Sender
er installeret, benaevnes i det falgende "hovedomradet”. i

Strgmforsynin

|

Forsigtig - Advarsel

Stremforsyningen skal placeres pa et sted, der er
utilgeengeligt for bgrn. F.eks. i en hgjde af mere end
160 cm (63 ").

A Forsigtig - Advarsel

Sorg for, at kun autoriserede personer har adgang til
el-skabet.

A Forsigtig - Advarsel

Foratkunneudfgre den elektrisketilslutning er detngdvendigt, atder er etableret en stikkontaktiinstallationsomradet.
Tilslutningen til elektricitetsnettet skal finde sted i overensstemmelse med den gaeldende lovgivning pa omradet.
For at vaere fuldstaendigt sikkert skal den elektriske installation, som stremforsyningen sluttes til, veere forsynet
med et jordingsanlaeg, der fungerer upaklageligt. Det leverede kredslgb skal beskyttes af en differentialeafbryder
(RCD) med en aktiveringsstrom, der ikke ma overstige 30 mA.

Det anbefales at installere enheden i et el-skab beregnet til udendgrs eller indendgrs brug, afhaengig af placeringen.
El-skabet skal vaere ventileret for at sikre de elektriske dele far luft. El-skabet bgr ogsa vaere udstyret med en
ngglelas, sa kun autoriserede personer kan komme til stremforsyningen.

e Nar den enkelte arbejdsopgave er gennemfgrt, skal robotten nemt kunne finde frem til ladestationen, som vil vaere
udgangspunktet for en ny arbejdsopgave og for at na frem til andre arbejdsomrader, der i det fglgende benaevnes "sekundaere
omrader”.

* Ladestationen skal placeres i overensstemmelse med fglgende krav:

omradet skal veere fladt;

- jordbunden skal vaere stabil og i stand til at sikre en god afvanding;

- ladestationen skal helst installeres i det stgrste graesomrade;

- det er ngdvendigt at sikre sig, at eventuelle sprinklere til kunstvanding ikke sender vandstraler ind i den indre del af
ladestationen;

- ladestationens indgangsside skal placeres som vist i figuren, for at gere det muligt for robotten at vende tilbage til
ladestationen ved at fglge kantledningen i retningen "med uret”;

- umiddelbart foran ladestationen skal der vaere en retlinjet straekning pa mindst 200 cm (78,74 ");

- eventuelle staenger eller kanter i metal til afgreensning af graespleenen, placeret i naerheden af ladestationen, kan skabe

interferens med signalet. Placer ladestationen i den anden ende af haven eller i god afstand fra metalkanten. Henvend dig

til producentens kundeservice eller til et af de autoriserede centre for yderligere oplysninger.
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e Ladestationen skal veere stabilt fastgjort til jorden. Sgrg for, at der ikke opstar et niveauforskel foran ladestationen, f.eks. ved
at placere en kunstgraesmatte ved stationens indgang for at kompensere for indgangstrinnet. Alternativt fiernes en del af
greestg@rven, og ladestationen installeres i greeshgjde.

e Ladestationen er tilsluttet stremforsyningen via en ledning, som skal fgres ud af ladestationen fra ydersiden af det omrade,
der skal klippes.

e Strgmforsyningen skal placeres i overensstemmelse med
fglgende krav:

- ietventileret omrade, der er beskyttet mod vejrlig og direkte
sollys;

- helstinde i en bygning, f.eks. en garage eller et skur;

- hvis stremforsyningen placeres udendgrs, ma den ikke
udseettes for direkte sollys eller vand. Den skal derfor
beskyttes inde i en ventileret boks. Den ma i gvrigt ikke
placeres sa den har direkte kontakt med jordbunden eller
med fugtige omgivelser;

- den skal placeres uden for graesplaenen, og ikke inde pa
pleenen;

- den overskydende del af kablet, der forbinder ladestationen
med strgmforsyningen, skal streekkes ud. Kablet ma
hverken afkortes eller forlaenges.

* Ved indgangen af ladestationen skal kablet veere retlinjet
og skal veere placeret vinkelret pa ladestationen over en
leengde pa mindst 200 cm (79 ”); udgangsstykket skal forlade
ladestationen, hvilket vil ggre det muligt for robotten at komme
korrekt ind.

e Hvis ladestationen er placeret uden for haven, skal den
kantledning, der danner ledningsreturgangen, have en afstand
pa mindst 70 cm.

H. min. 160 cm
/63"

afstand min.
70cm/27.56"

~N

Afstand min. \\"a/”/
200 cm N,
~

/78,74"

Hvis robotten installeres teet pa et omrade, hvor der er installeret
en anden robot (identisk eller af andet fabrikat), er det ngdvendigt
under installationen at foretage en modifikation i robottens
sender og modtager for at undga, at de frekvenser, der bruges af
robotterne, forstyrrer hinanden.

Kontakt i dette tilfeelde det naermeste servicecenter.
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BESTEMMELSE AF KANTLEDNINGENS RUTE

Inden kantledningen installeres er det ngdvendigt at kontrollere (- z R
hele overfladen af graesplaenen. For at fa en velfungerende robot ve h “ B
skal det overvejes, om det kan veere pa sin plads at foretage ve
@ndringer pa graespleaenen eller tage forholdsregler under placering | W W 4
af kantledningen.

spor til placering af kantledning

1. Vurdér, hvilken metode der er at foretraekke for at fa robotten til
at vende tilbage til ladestationen (se anvisningerne i afsnittet
"METODER FOR TILBAGEVENDEN TIL LADESTATIONEN").

2. Forberedelse og afgraensning af arbejdsomraderne.
3. Installation af kantledningen.

4. Installation af ladestation og strgmforsyning. Husk, at
kantledningen skal placeres i retningen "med uret”, hvorimod
retningen skal ga "mod uret” omkring bede. Se figur.

METODER FOR TILBAGEVENDEN TIL LADESTATIONEN

Robotten kan vende tilbage til ladestationen ved hjeelp
af to forskellige metoder afhzengigt af konfigurationen i

brugermenuen under "Indstillinger” - ”"Indstillinger af robotten”

- "Opladningsindstillinger”. Metoden "OFF” bgr kun anvendes,

nar der er mange hindringer inde i haven og i neerheden af

kantledningen (under 2 m). | alle de andre tilfeelde er det bedst

at bruge "MIN”", "MED"” og "MAX"-veerdierne for at vende hurtigere % i
tilbage til ladestationen.

“OFF”. Denne metode til tilbagevending til ladestationen ggr, at
robotten kan fglge perimeterledningen konstant, indtil den nar
basen. Det er derfor ikke ngdvendigt at udfgre en "Tilbagekaldelse

(=)

til ledningen” som beskrevet senere i dette kapitel. ’«'S’}\\
&
G
"MIN”, "MED”, "MAX". Ved at indstille metoden til tilbagevending e
til ladestationen vil robotten kgre langs perimeterledningen i en @

variabel afstand, afhaengigt af den valgte indstilling. Med denne
metode nar robotten hurtigere frem til basen, men der ma ikke vaere
nogen forhindringer langs ruten, som maskinen skal tilbagelaegge.
Nar robotten nzermer sig opladningsbasen og registrerer dens
signal, begynder robotten at beveege sig langs ledningen for at
udfare tilkgrslen korrekt.

)/
/

D =-

d

2 mt.
station ;“k

10mt. 1,5mt. 2mt.

Hvis der er smalle passager, er det ngdvendigt at placere ledningen med en bestemt form, kaldet “Recall on the wire”.
Sa snart robotten genkender en "tilbagekaldelse”, vil den fglge kantledningen i en lav hastighed og med stgrre ngjagtighed i ca.
13 m (42,65°). Hvis den ikke har fundet den hurtige tilbagekgrsel eller ladestationen, vil den skifte tilbage til metoden "V-Meter”.

Nedenstaende anvisninger skal fglges ved installering af "tilbagekaldelsen”:

¢ "tilbagekaldelsen” er et stykke ledning, der straekker sig 2 m (6,6 ') ud i haven med en afstand fra trad til trdd pa ca. 5 cm (ca.
2 ");

e "tilbagekaldelsen” skal i placeres i streekningen foran gennemgange, der er smallere end 2 m (6,6 *);
¢ "tilbagekaldelsen” skal placeres i streekningerne foran en hurtig tilbagevenden.

OBS! Hvis det ikke lykkes for robotten af mgde ladestationen inden for et vist tidsrum, vil den fglge kantledningen ifglge
metoden "OFF".
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FORBEREDELSE 0G AFGRZNSNING AF ARBEJDSOMRADERNE

Forberedelse af graesplaenen C B

@

1. Kontrollér, at plaenen, hvor greesset skal klippes, er jeevn
og uden huller, sten og andre forhindringer. Er dette ikke
tilfeeldet, foretag da de ngdvendige forbedringer. Hvis nogle af
forhindringerne ikke kan fijernes, skal de pagaeldende omrader
afgraenses hensigtsmaessigt med kantledning.

2. Robotten kan klippe pa arealer inden for arbejdsomradet
med en maks. stigning pa 60% (60 cm per leengdemeter) hvis
greestgrven er regelmaessig, jorden er tgr, og graesset ensartet
og ikke indebzerer risiko for, at hjulene glider, og afhaengigt af
de monterede tilbehgr. | de andre tilfeelde skal skraningen pa
55% overholdes.

Kantledningen skal laegges pa jorden (eventuelle stigninger ma
vaere pa maksimum 55%, dvs. 55 cm pr. leengdemeter). Husk,
at der kan veere brug for et bedre vejgreb, nar robotten vender
tilbage til ladestationen. Det er derfor ngdvendigt omhyggeligt
at kontrollere terraenets tilstand og at overholde greenserne.

| en afstand svarende til min. 35 cm inden for og uden for
kantledningen, ma stigningen ikke gge. | tilfeelde af manglende
overholdelse af brugsanvisningen vil hjulene kunne glide og
fa robotten til at komme ud af det afgreensede omrade, nar
robotten under arbejdet pa skraninger detekterer ledningen.

Hvis der findes forhindringer i form af stigninger, der nsermer
sig de ovennavnte greenser, er det ngdvendigt at udjeevne
jorden min. 35 cm i omradet foran forhindringen for at reducere
stigningen.

(¢ AT —

Omrader med skraninger, der overstiger det tilladte,
kan ikke klippes med robotten. Kantledningen skal
derfor placeres foran skraningen for at udelukke det
pagaeldende omrade pa graesplaenen fra klipningen.

( R

60% 60 cm
J (23,62") —-
100cm (39,3 ") 0-60%
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Afgraensning af arbejdsomradet
3. Kontrollér hele overfladen af graesplaenen og vurdér, om det kan

veere ngdvendigt at opdele den i flere szerskilte arbejdsomrader
efter de kriterier, der er beskrevet nedenfor. For at ggre det
lettere at udfgre installationen anbefales det at kontrollere
hele streekningen, inden man gar i gang med at installere
kantledningen. Figuren viser et eksempel pa greesplaene med
et spor, der viser placeringen af kantledningen.

Under installation af systemet er det ngdvendigt at
identificereeventuelle sekundaere omrader. Ved sekundeert
omrade forstas en del af graespleenen, der er forbundet med
hovedplaenen via en indsnaevring, som robotten kan have
sveert ved at na frem til ved vilkarlig bevaegelse. Det skal
vaere muligt at nd frem til omradet uden trin og hgjdeforskelle
ud over de tilladte graenser. Hvorvidt et omrade defineres
"sekundaert” afhzenger ogsa af stgrrelsen af det primaere
omrade. Jo stgrre det primaere omrade er, desto vanskeligere
vil det veere at na frem til smalle gennemgange. Mere generelt
skal en gennemgang under 200 cm (ca. 79 ") betragtes som
sekundaert omrade. Robotten kan handtere et antal sekundzere
omrader afhaengigt af modellens egenskaber (se "Tekniske
data”).

Minimumsafstanden fra ledning til ledning i en smal passage,
som robotten selv kan krydse, er 70 cm (27,56"). Denne veerdi
gor det muligt for robotten at nad det sekundeere omrade,
men ogsa at klippe greesplaenen i den smalle passage helt
automatisk.

Hvis denne passage er meget lang, anbefales det, at der er
mere end 70 cm mellem kantledningerne.

Hvis afstanden fra ledning til ledning i en smal passage er
under 70 cm (27,56"), kan robotten kun bruge denne passage
til at na det sekundzere omrade (den kan ikke sla graesplaenen
i passagen).

Minimumsafstanden fra ledning til ledning er i dette tilfeelde
pa 30 cm.

Hvis minimumsafstanden pa 30 cm (11,81") ikke kan
overholdes, betragtes det sekundeere omrade som et LUKKET
OMRADE.

Lees kapitlet "Hadtering af lukkede omréader” for flere
oplysninger.

13

Spor for placering
af kantledningen

min.70cm/ 27,56 "
- H

S HOVEDOMRADE

minimumsafstand 70 cm / 27,56 "
mellem kantledning og kantledning.
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OMRADE -/
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4. Hvis der inden eller uden for arbejdsomradet findes en belaegning eller en sti i samme niveau som graesplaenen, skal
kantledningen placeres 5 cm (ca. 2 ") fra beleegningens kant. P& denne made vil robotten stikke en smule ud af greesplaenen,
og alt graesset vil blive klippet. Hvis beleegningen er af metal, eller hvis der findes en metalrist, en bruseflade eller elektriske
kabler, skal kantledningen placeres mindst 30 cm (ca. 12 ") fra disse for at forhindre funktionsfejl i robotten og forstyrrelser
i kantledningen.

€ v

Figuren viser et eksempel pa elementer inden og uden for arbejdspladsen og de afstande, der skal overholdes ved
placering af kantledningen. Samtlige elementer af jern eller andre metaller (riste, elektriske forbindelser osv.) skal
afgreenses for at undga forstyrrelser af signalet i kantledningen.

Hvis der inden eller uden for arbejdsomradet findes forhindringer, f.eks. en kantsten, en veeg eller en mur, skal kantledningen
placeres mindst 35 cm (ca. 14 ") fra forhindringen; hvis du gnsker at undga, at robotten stgder imod, skal kantledningen placeres
i en afstand pa mindst 40 cm (15,75"). Hvis der er graes taet pa den kant, hvor det blev besluttet ikke at lade robotten kgre, vil
dette graes kunne feerdigklippes ved hjeelp af en trimmer eller en buskrydder.

~

35cm.
/13,78 "

Hvis der inden eller uden for arbejdsomradet findes et bed, en haek, et trae med redder, der stikker ud af jorden, en lille greft pa
2-3 cm eller en lille kantsten pa 2-3 cm, skal kantledningen placeres mindst 30 cm (ca. 12 ") fra disse forhindringer for at undga,
at de beskadiges af robotten, eller at robotten selv beskadiges. Hvis der er graes i det omrade, hvor det blev besluttet ikke at lade
robotten kgre, vil dette graes kunne faerdigklippes ved hjaelp af en trimmer eller en buskrydder.

. D 30 cm.
udstaende rgdder /11,81

e
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Hvis der findes et sygmmebassin, en dam, en staerk haeldning, en greft, trappetrin eller offentlige veje, der ikke er indhegnet eller
som er beskyttet af en indhegning, der let kan overskrides, skal kantledningen nedleegges i en afstand pa mindst 90 cm (35,43 ”).
For at kunne installere kantledningen sa taet som muligt pa kanten af omradet, der skal klippes, anbefales det at lave en
indhegning, der er sveer at overskride, hvis omradet graenser op til offentlige arealer, eller en indhegning pa mindst 15 cm i andre
tilfeelde. Dette ggr det muligt at nedlaegge kantledningen og overholde de afstande, der er angivet i de ovenstaende punkter.

_

En ngje overholdelse af de afstande og skraninger, der er angivet i manualen, sikrer en optimal installation og en
velfungerende robot. Hvis der er skraninger, eller hvis jordbunden er glat, skal afstanden gges med mindst 30 cm /
ca.12".

p-

A cm.
/35,44

Hvis der inden for arbejdsomradet findes forhindringer, som kan tale sammenstgd, som f.eks. traeer, buske eller pzele uden skarpe
kanter, er det ikke ngdvendigt at afgraense dem. Robotten vil stede mod forhindringen og skifte retning. Hvis det foretraekkes, at
robotten ikke stgder mod forhindringer, og for en sikker og stgjsvag funktion af robotten i gvrigt, kan det anbefales at afgraense
alle de jordfaste forhindringer. Forhindringer, der er en smule skra, sdésom blomsterkasser, store sten eller traeer med udstikkende
rgdder, skal de afgraenses for at undgad mulige skader pa kniven og pa selve forhindringerne. For at afgraense en forhindring
starter man fra det sted pa den yderste kant, der befinder sig taettest pa den genstand, som skal afgraenses. Herfra fgres
kantledningen frem til forhindringen, derefter gar man rundt om forhindringen under hensyntagen til de korrekte afstande, der
er beskrevet ovenfor, og til sidst fgres ledningen tilbage til den oprindelige straekning. Fremledningen med den overlappende
tilbageledning skal placeres under den samme plgk - pa denne made vil robotten kgre over kantledningen.

For at sikre en korrekt funktion af robotten skal den overlappende kantledning have en laengde pa mindst 70 cm (ca. 27,6 "),
hvilket vil gore det muligt for robotten at bevaege sig frit.
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INSTALLATION AF KANTLEDNINGEN

Kantledningen kan enten nedgraves eller leegges pa jorden. Hvis
man rader over en maskine til placering af ledningen, foretraekkes
det at nedgrave den, da ledningen herved far en bedre beskyttelse.
Ellers skal ledningen laegges pajorden ved hjeelp af de medfelgende kantledning
plgkker som beskrevet nedenfor.

R ——

Placeringen af kantledningen startes pa det sted,
hvor ladestationen er installeret. Husk at lade
kantledningen vaere et par ekstra meter laengere pa
dette sted - ledningen vil kunne klippes i den rigtige
lzengde senere, nar den tilsluttes enheden.

Kantledning lagt pa jorden

Klip greesset meget lavt med en kantklipper eller en buskrydder
langs hele kanten, hvor ledningen skal laegges. Hermed er det
nemmere at laegge ledningen ud i god kontakt med jordoverfladen,
sd& du undgar, at plaeneklipperen overskaerer ledningen eller
beskadiger dens isolering.

1. Leeg ledningen ud i retning med uret langs hele kanten, og
fastggr den med de medfglgende klammer, som skal placeres
med en afstand pa ca. 100 cm. Ledningen skal veere i kontakt
med jordoverfladen for at undgd, at den beskadiges af
pleeneklipperen, for greesset tildaekker den.

- Husk, at placeringen af ledningen omkring bede skal ske i
retningen “mod uret”.

- | streekninger, der ikke er retlinjede, skal ledningen fastggres
pa en sadan made, at den ikke bliver snoet, men derimod
antager en jaevn krumning (radius 20 cm).

Nedgravet kantledning

1. Lav en lille jeevn fordybning i terrsenet (pa ca. 2-3 cm).

2. Placérledningen i retningen "med uret” langs hele straekningen i en dybde. Ledningen ma ikke nedgraves dybere end 5 cm for
ikke at forringe kvaliteten og styrken af det signal, der modtages af robotten.

3. Under placering af ledningen skal denne om ngdvendigt fastggres nogle steder ved hjeelp af de medfglgende plgkker, séledes
at den bliver pa plads, nar den senere deekkes med jorden.

4. D&k hele ledningen med jord og s@rg for, at den forbliver spaendt inde i jorden.
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Sammenfgjning af kantledningen. s N

Anvend altid en original samling til kantledningen, hvis der er brug
for ekstra ledning til at né hele vejen rundt om plaenen. ' IS

Seet ledningernes ender ind i samlingen og kontroller at de sidder
helt fast, sa enderne er synlige pa den anden side. Tryk knappen = e
gverst helt i bund ved hjeelp af en tang.

7 R —

- Anvend kun orignale samlinger, da de er garanti
for en sikker vandtaet elektrisk forbindelse.

- Anvend ikke isoleringstape eller samlinger
af anden type, som ikke garanterer en korrekt
isolering (terminaler, klemmer osv.). Jordens
fugtighed vil med tiden medfgre oxidering og
nedbrydning af kantledningen.

INSTALLATION AF LADESTATION OG STROMFORSYNING

& Forsigtig - Advarsel

Den elektriske strem skal altid slukkes pa
installationens hovedkontakt, inden man gar i gang
med at foretage et hvilket som helst indgreb.

Strgmforsyningen skal placeres pa et sted, der er
utilgeengeligt for bgrn. F.eks. i en hgjde af mere end
160 cm. (63,00 ").

Ledningen der fgrer til ladestationen, ma ikke
afkortes eller forleenges. Eventuel ekstra ledning skal
sammenrulles i 8-talsform som vist pa figuren.

Kantledningen anvendt til installationen ma ikke vare
kortere end 50 m. Kontakt dit nsermeste servicecenter.

1. Placér ladestationen pa det valgte sted.

2. Indseet kantledningen (M) langs vejledning i ladestationen. Afklip den overskydende del af kantledningen ca. 5 cm over
konnektorerne.

3. Forbind indgangsledningen til den rgde klemsko pa transmitteren (T). Forbind udgangsledningen til den sorte klemsko.

Klemmerne ma udelukkende anvendes til at forbinde den originale kantledning.

til red klemsko
N N S s S| o = - B _ = =
[ 5 o}
o D’Q
=
T o] =} s] o a o] )
e |
MICE
(' =) =) [s] (=] =] =]
O Jo)

........... kantledning (M)
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4. Fastgor ladestationen (N) til jorden ved hjeelp af plokkerne (P).
Ladestationen kan om ngdvendigt fastggres med ekspansions-
rawlplugs (Q).

5. Installér stremforsyningen (A).

6. Forbind ladestationens (N) forsyningskabel (E) il
strgmforsyningen (A).

7. Slut stremforsyningens stik (A) til stikkontakten.

8. Huvis lysdioden i signalsenderen blinker, er forbindelsen korrekt
gennemfgrt. Er dette ikke tilfeeldet, skal fejlen findes (se
"Fejlfinding”).

9. Montér beskyttelsesskaermen (L).
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OPLADNING AF BATTERIERNE FORSTE GANG

1. Anbring robotten i ladestationen. e

2. Tryk pa tasten "ON / OFF” og vent nogle sekunder p3, at
robotten teender helt.

3. Led-lampen til batteriet vil lyse orange i nogle sekunder, nar
ladestationen genkendes.

4. Kontroller at led-lampen 'AUTO’ er slukket og tryk eventuelt pa
tasten "AUTO” for at slukke led-lampen.

5. Ved afslutningen pa ladningen er det muligt at anvende KNAP “PLAY/PAUSE” “ON”" KNAP
eller programmere robotten til drift (se afsnittet
“Programmeringsfunktioner”).
J

T ——

Nar batterierne oplades for fgrste gang, skal de
forblive tilsluttet i mindst 4 timer.

JUSTERINGER

TIPS TIL JUSTERINGERNE

Brugeren skal foretage justeringerne i henhold til de fremgangsmader, der er beskrevet i manualen. Der ma under
ingen omstaendigheder udfgres justeringer, der ikke er udtrykkeligt angivet i manualen. Eventuelle ekstra justeringer,
der ikke er udtrykkeligt angivet i manualen, ma kun udfgres af personalet pa et servicecenter, der er godkendt af
fabrikanten.

JUSTERING AF KLIPPEH@JDE

Inden justeringen af klippehgjden udfgres, skal man sikre sig, at robotten er standset i sikkerhedsmaessigt forsvarlig tilstand (se
"Sikkerhedsstandsning af robotten”).

Brug sikkerhedshandsker for at undga risiko for snitsar pa haenderne.

1. Vend robotten om og leeg den ned forsigtigt, sa at top coveret
ikke beskadiges.

2. Drej beslaget (E) "med uret” ved hjeelp af den medfglgende
nggle.

3. Loft eller saenk klippemodulet (D) for at opnd den gnskede
klippehgjde. Veerdien kan ses pa skalaen pa den medfglgende
nggle.

(@ A —

Robotten ma ikke bruges til at klippe graes, der er
mere end 1 cm (0,40 ") hgjere end den indstillede
klippehgjde. Klippehgjden skal reduceres gradvist.
Det anbefales at reducere hgjden med mindre end 1
cm (0,40 ") hver dag eller hver anden dag, indtil den
onskede hgjde er naet.

4. Nar justeringen er feerdiggjort, drejes beslaget (E) "mod uret”.

5. Vend robotten om igen i dens arbejdsstilling.
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FUNKTION OG BRUG

SKAL UDFQRES FOR BRUG

_

- For forstegangsbrug af robotten anbefales det at laese hele manualen og at sikre sig, at indholdet er forstaet
til fulde, dette gzelder specielt alle oplysningerne, der vedrgrer sikkerheden.

- Anvend kun robotten til de formal, som fabrikanten har forudset, og undga at manipulere nogen anordninger
for at opna en ydelse, som afviger fra normal driftsydelse.

- Undga at anvende robotten og dens tilbehgr i darligt vejr, specielt hvis der er risiko for lynnedslag.

BESKRIVELSE AF BETJENINGSPANELET OG MENUERNE

Tegningen viser placeringen af betjeningerne pa apparatet og deres funktion.

STOP. e N
Tryk pa tasten for at standse plaeneklipperen i
sikkerhedstilstanden. Skal bruges ved umiddelbar fare
og til at udfgre vedligeholdelseshandlinger pa robotten.

Tryk for at teende eller slukke robotten.

Aktiver eller deaktiver den automatiske drift.

| automatisk funktion er robotten programmeret til at
arbejde i henhold til programmeringen beskrevet pa de
fglgende sider.

BRATTERY

Slukket: Manuel drift.
Lyser permanent : Automatisk drift.

- o

c
5 =
= o

Batteriets ladeniveau.
BATTERY

]
Z
m
]
=]

Funktionsfejl. Se kapitlet “FEJLFINDING”

©

Robot i ladestation (led-lampe AUTO slukket)

Tryk for at starte en manuel arbejdscyklus. Hvis batteriet er tilstraekkeligt opladet og led-lampen AUTO er slukket, vil
PAUSE | robotten starte sin arbejdscyklus. Efter endt arbejdscyklus kgrer robotten tilbage til ladestationen.

Robot i haven
START | Med robotten i bevaegelse er det muligt at at suspendere klipningen, og robotten gar i standby.
Med robotten i standby er det muligt at genoptage klipningen.

Karer tilbage til ladestationen og genoptager automatisk eller manuel funktion i henhold til status for led-lampen
“AUTO".
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IDRIFTTAGNING

Proceduren til ibrugtagning skal udfgres fgr den fgrste teending og efter en laengere periode uden aktivitet.

Kontroller at graesset pa pleenen, som skal klippes, har en hgjde, som robotten kan klippe under korrekt funktion (se de
tekniske specifikationer).

Indstil den gnskede klippehgjde (se regulering af klippehgjden).

Kontroller at arbejdsomradet er korrekt afgreenset, og at der ikke er forhold, som forhindrer robotten i at fungere korrekt, som
angivet i afsnittet “Forberedelse og afgraensning af arbejdsomradet” og felgende.

Kontroller at der ikke er vandpytter i haven, som har samlet sig efter kraftige regnskyl.
Placer robotten inde i ladestationen.

Tryk pa knappen "ON/OFF” og vent nogle sekunder p3, at robotten teender helt.
Led-lampen til batteriet vil lyse orange i nogle sekunder, nar ladestationen genkendes.

Robotten er klar til brug. Tryk pa tasten “AUTOQ” for at indstille robottens funktion til automatisk eller manuel drift.

Robottens drift i manuel funktion “led-lampe AUTO slukket”

Nar batteriet er helt opladet, trykkes pa tasten START/PAUSE for at starte arbejdscyklussen. Nar batteriet er afladet, vil
robotten kgre tilbage til ladestationen.

Hvis graesplaenen ikke er blevet klippet helt, ventes til batteriet er helt opladet, hvorefter der startes en ny arbejdscyklus.
For et godt resultat anbefales det at lade robotten arbejde mindst hver 2. dag.

For at eendre standardindstillingerne for nogle af robottens funktioner, kan man downloade den gratis app til smartphone, se
afsnit “ADGANG TIL MENUEN VIA APP”

Robottens drift i automatisk funktion “led-lampe AUTO taendt”

| automatisk funktion er robotten programmeret til at arbejde alle ugens dage. Standardtidspunktet herfor kan kontrolleres i
app’en til din mobiltelefon.

Antallet af arbejdscyklusser styres automatisk af robotten pa baggrund af batterikapaciteten. | automatisk funktion vil
robotten ga ud af ladestationen for at udfgre sin arbejdscyklus, hvorefter den vil returnere for en ny opladning for derefter at
genoptage arbejdet, hvis det skulle veere ngdvendigt.

For at @ndre standardindstillingerne for arbejdsintervallerne og andre af robottens funktioner, kan man downloade den gratis
app til smartphone, se afsnit “ADGANG TIL MENUEN VIA APP”
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BRUG AF ROBOTTEN | LUKKEDE OMRADER UDEN LADESTATION

Igangsaetning i funktionsmaden lukket omrade skal ske, nar der skal klippes grees i lukkede omrader, som er afgrenset af
kantledning og uden ladestation.

A Forsigtig - Advarsel

Trasporter robotten ved at holde den i handtaget. Undga at holde robotten i dens yderskal, benyt altid handtaget.

1. Placer robotten inden for arbejdsomradet og mindst 100 cm
(39,37 ") fra kantledningen og fra enhver anden forhindring.

2. Tryk pa knappen ON/OFF og vent nogle sekunder p3, at
robotten teender helt. Fglg instrukserne pa displayet og indtast
kodeord, hvis der anmodes herom.

3. Opret forbindelse til robotten via app’en pa din smartphone og
vaelg tasten §_)

4. Velgtasten “lukket omrade”. Q

(>

i 2N 4 '

5. Indstil tidspunktet for afslutning pa arbejdstiden og veelg “OK”

T L;J.!!ll’i-

Ved arbejdets afslutning, skal robotten stoppes under ‘i»
sikkerhedsmaessigt forsvarlige forhold (se “Standsning af robotten
i sikkerhedstilstanden”) og transporteres tilbage til omradet, hvor

ladestationen befinder sig.

Genopret robottens normale funktion som beskrevet i kapitlet
"IBRUGTAGNING".

ADGANG TIL MENUEN VIA APP

Robotten er udstyret med en Bluetooth-anordning saledes at det er muligt at programmere og styre den fra en smartphone.

Hent app’en til din smartphone (Android eller I0S) pa producentens websted. Start appliaktionen og veelg den guidede procedure
til oprettelse af forbindelse til robotten.

PIN-koden til fgrste adgang er indstillet til “0000” fra fabrikken og skal fgrst eendres for at ggre robotten mere sikker.

Applikationen ggr det muligt at :
«  /ndre den automatisk indstillede standardarbejdstid.
Indstille regnsensorens funktion.
Indstille startstederne til en optimal styring af et eventuelt sekundeert omrade.
Zndre kodeordet.
Sende en kommando til Start / Pause / Home.
Guide robotten under klipningen.
Vise status, advarsler og eventuelle fejlmeddelelser pa robotten.

INDSTILLING AF BRUGERMENU VIA MOBIL APPLIKATION

Start applikationen fra din smartphone for at fa adgang til robottens indstillinger via funktionen “indstilling”.
| det fglgende findes en introduktion til de tilgeengelige programmeringsfunktioner, mens en mere udfgrlig beskrivelse af hver

enkelt funktion kan findes pa siderne efter flowdiagrammet. Funktionerne maerket med (*) findes kun pa nogle modeller. Der
henvises til tabellen med de “Tekniske data”.
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MENUINDSTILLINGER - PROGRAMINDSTILLINGER

Programmering af robotten
Y z.
H—o T — .
- For bedre at udnytte robotten anbefales det, at den programmeres til at
arbejde hver dag.

- Hvis det er ngdvendigt at indstille mere end et arbejdsomrade, bgr man i

programmeringen bruge mindst to driftstider for at gge hyppigheden af
graesslaningen i omraderne.

Indstillingen af timer til graesslaning

( ) Det er muligt at indstille 3 forskellige arbejdsprofiler, der kan benyttes pa
/_\ specifikke tidspunkter, for eksempel nar man gnsker at graespleenen er ledig
sa% pa andre tidspunkter end normalt.

L’\ J . . .
Den seneste indstillede profil forbliver fremhaevet med en anden farve og er
den aktive profil under robottens automatiske funktion.
Tryk pa tasten <« for at returnere til hovedmenuen.
Arbejdsprogram

For hver af ugens dage er det muligt at indstille op til 4 arbejdsintervaller.

Tryk pa displayet ud for den dag, som du gnsker at konfigurere for derefter
at indstille klokkesleettet for drift.

00

Programmering af dagsprogram

For hvert arbejdsinterval (T1,T2,T3,T4) indstilles startklokkesleet,
slutklokkesleet og de omrader, hvori robotten ma arbejde.

@ Arbejdsintervallerne T1,T2,T3,T4 ma ikke overlappe og robotten
sletter de tidsintervaller, der er i konflikt med hinanden.

“Kantklipning”. Med denne funktion vil robotten fgrst klippe greesset langs
kanten, fgr den udfgrer selve arbejdscyklus. Det anbefales at aktivere denne
funktion ca. to gange om ugen.

For eksempel ved at indstille :
T1: 09:00-11:00, A1, A2, A3, Ad4
Hovedomrade \ T2:15:00 - 17:00, A1, A2

Robotten vil i arbejdsintervallet 15:00-17:00 kun forsgge at udfgre en
arbejdscyklus i omraderne A1 eller A2.

@ For at na arbejdsomradet og for at kgre tilbage til ladestationen
eller arbejde i tilfeldige omrader, kan robotten ogsa kere ind i

e : omraderne A3 og A4.
@ <e--mte-t Indstillingen af arbejdsintervallerne for robotten er ngdvendigt for at produktet
fungerer korrekt. Der er flere parametre, der har indflydelse pa konfigurationen
» retning “mod uret” P> retning “med uret’ af arbejdsintervallerne, som f.eks. antal arbejdszoner, batterikapacitet,

graespleenens udformning, graestype osv. Normalt er det ngdvendigt at gge
antallet af arbejdstimer en smule, hvis graesplaenen bestar af mere end
én arbejdszone, haven har mange objekter/forhindringer og i tilfeelde af
komplekse omrader. Nedenfor finder du en tabel med retningslinjer for en
fgrste konfiguration.

m2 (ft?) | T1 T2 T3 T4
800 (8608") 10:00 12:00 14:00 16:30
1200 (12912)) 10:00 13:00 15:00 18:00
1800 (19418)) 09:00 21:00
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Tilbagekgrsel til ladestation
—— Indstil robottens afstand fra kantledningen under tilbagekgrslen til

ladestationen.
Ao

L’\ J

“OFF”. Anbefalet indstilling i komplekse haver med mange objekter/

forhindringer i neerheden af kantledningen og med smalle passager.

— Robotten vil placere hjulene pa hver side af kantledningen for at returnere til
<> ladestationen.

@ @ Installationen af kantledningen skal udfgres i henhold til metoden
“OFF”, se afsnittet “metode til tilbagekgrsel til ladestation”
Med de resterende parametre vil robotten opretholde den indstillede afstand
fra kantledningen under tilbagekgrslen til ladestationen. Funktionen anbefales

ved omrader med kraftige hzeldninger og/eller haver uden forhindringer i
naerheden af kantledningen.

@ Installationen af kantledningen skal udfgres i henhold til metoden
“MIN MED MAX”", se afsnittet “metode til tilbagekgrsel til ladestation”

Regnsensor
—— Indstilling af robottens reaktion, nar sensoren registrerer regn.

ON: ved registrering af regn vil robotten kgre tilbage til ladestationen. Efter
opladningscyklus vil robotten genoptage sin normale automatiske funktion,
forudsat at sensoren ikke laengere registrerer regn.

DELAY: ved registrering af regn vil robotten returnere til ladestationen og
forblive der i et tidsrum, der kan indstilles pa det naeste skaarmbillede ved at
trykke pa “Delay”.

OFF: Regnsensoren er deaktiveret.

Indstilling af have

—— Indstil karakteristika for de arbejdsomrader, der skal slas.
3 @ i haver som bestar af et enkelt omrade er det ogsa ngdvendigt at
indstille mindst én arbejdszone.

Indstilling af arbejdsomrade

( ) Det er muligt at indstille op til 4 arbejdsomrader.
Tryk pa den zone, som du gnsker at konfigurere.

Deaktivering af et omrade kan ggres ved at indstille dets areal til 0 m2.
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Arbejdsprogram

DISTANCE WIRE DIRECTION ECO MODE

For hvert arbejdsomrade i haven er det ngdvendigt at indstille :
DIMENSION DISTANCE - Mal. Tilneermelsesvis stgrrelse af arbejdsomradet i m2.

(510]0]0) 375 - Afstand. Den afstand, som robotten skal kgre for at na det interne omrade

mt mt ved at fglge kantledningen. Man bgr som reference benytte den halve
leengde af arbejdsomradet for at sikre, at robotten starter sit arbejde
inde i det gnskede omrade. Vaerdien indstilles til 0 for den zone, hvor
ladestationen befinder sig.

- Retning. Retningen af den korteste vej til arbejdsomradet. Retningen kan

veere “med uret” eller “mod uret”. Nar robotten kerer ud af ladestationen,

N

Hoveramra 3 folger den ledningen i den angivne retning.

----- Pt - Ledningsafstand. Robottens afstand fra kantledningen for at na hen til
. arbejdsomradet. Indstil til 0 cm i komplekse haver med mange objekter/
forhindringer i naerheden af kantledningen og/eller med smalle passager.
...... =T - ECO-funktion. Hvis denne funktion er aktiveret og robotten registrerer, at
T S——— 3 graesplaenens overflade er klippet, vil den reducere arbejdstiden i dette
(0% 60m medure) 4 omrade for at ga videre til det naeste.
@ <t---—¢¢--4
» retning “mod uret” »» retning “med uret”

Generelle indstillinger

leec

o=

Indstillinger af generel karakter.

Beskyttelse. Anvendes til at aktivere/deaktivere/aendre robottens PIN-kode.
For at indstille eller 2endre kodeordet er det ngdvendigt fgrst at indtaste det aktuelle kodeord og derefter indtaste
det nye kodeord. Fabrikanten har indstillet dette kodeord, sa det pa kgbstidspunktet er “0000”".

@ For at undga at man glemmer kodeordet, anbefales det, at du vaelger en kombination, som er nem at
huske.

Gor det muligt at indstille en korrektionsfaktor til lokalisering og genkendelse af ladestationen. Der henvises til
robottens menuindstillinger eller den tilhgrende app for yderligere oplysninger.

Genopretter fabriksindstillingerne.
@ Alle konfigurationer vil blive slettet og det er nedvendigt at foretage indstillingerne af robotten og haven
pa ny. PIN-koden vil ikke blive tilbagestillet til fabriksvaerdien.

Indstil afstanden, som robotten kan kgre efter kantledningen, inden der skiftes retning. Indstil MIN for at fa robotten
til at kgre den mindst mulige afstand, MAX for den maksimale mulige afstand og MED for en gennemsnitsvaerdi.
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SIKKERHEDSSTANDSNING AF ROBOTTEN

Mens robotten er i brug, kan det veere ngdvendigt at standse den. Under normale forhold kan robotten standses ved hjaelp
af knappen "OFF”. | tilfeelde af fare, eller néar der skal udfgres vedligeholdelse, skal robotten standses i sikkerhedsmaessigt
forsvarlig tilstand for at undga risikoen for utilsigtet start af klingen. Tryk pa “STOP” knappen for at standse robotten. Frakobl
stikket til stremforsyningen fra stikkontakten.

o e

Sikkerhedsstansningen af robotten er ngdvendig for at
kunne udfgre vedligeholdelses- og reparationsarbejde
(f.eks. udskiftning af klingen, renggring osv.).

Benyt falgende fremgangsmade for at starte robotten:
- placér robotten i arbejdsomradet;

- tryk pa knappen "ON/OFF” og vent nogle sekunder p3, at robotten
teender helt;

- tryk pa tasten START/PAUSE for at starte arbejdscyklussen.

LANGVARIG STILSTAND OG EFTERFOLGENDE IBRUGTAGNING

| tilfeelde af laengere tids inaktivitet og f@r graesklipningssaesonen starter, er det ngdvendigt at udfgre en raekke indgreb for at
sikre, at den vil fungere korrekt, nar den tages i brug igen.

1. Oplad batteriet helt, inden robotten opbevares om vinteren. Batteriet skal genoplades mindst én gang hver 5. maned.

2. Lad en autoriseret forhandler udfgre den planlagte vedligeholdelse. Dette er afggrende for at holde robotten i god stand.
Serviceafdelingen udfgrer som regel fglgende:

fuldsteendig renggring af robottens chassis, kniv og alle de gvrige bevaegelige dele;
indvendig renggring af robotten;
kontrol af robottens funktioner;

kontrol og (om ngdvendigt) udskiftning af slidte dele, f.eks. kniven, bgrsterne (kun for robotter udstyret med motor med
bgrster);

kontrol af batteriets kapacitet;
om ngdvendigt kan forhandleren indlaese en ny softwareversion.

3. Renger robotten og ladestationen grundigt (se "Renggring af robotten”).

4. Kontrollér mulige slidte eller beskadigede dele og vurdér, om de bgr udskiftes.

5. Opbevar robotten pa et overdaekket og tert sted, hvor omgivelsestemperaturen er passende (10-20 °C), og som ikke er let
tilgaengeligt for fremmede (bgrn, dyr, fremmede genstande osv.). Robotten bgr opbevares ved en temperatur under 20 °C for
at begraense batteriets selvafladning.

6. Frakobl strgmforsyningsstikket (A) fra stikkontakten.

7. Dek ladestationen (C) til for at undga, at materiale (blade, papir m.m.) treenger ind i den, og for at beskytte kontaktpladerne.
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Efterfglgende ibrugtagning

Nar robotten ikke er blevet anvendt i leengere tid og skal tages i
brug igen, gar man frem som forklaret nedenfor.

—

> W N

. Tilslut stremforsyningsstikket (A) til stikkontakten.

Teend for den elektriske strom pa installationens hovedkontakt.
Anbring robotten i ladestationen.

Tryk pa tasten "ON / OFF” og vent nogle sekunder p3, at
robotten teender helt.

Led-lampen til batteriet vil lyse orange i nogle sekunder, nar
ladestationen genkendes.

Nu er robotten klar til brug (se "Programmering”).

Elektrisk
strgmforsyning (A)

ladestation (C)

! Fare - Pas pa!

Det er forbud at genoplade robotten i eksplosive og
brandfarlige omgivelser.

1.

Tilslut strgmmen til ladestationen og serg for, at
kontaktpladerne er rene.

Anbring robotten i ladestationen.

Tryk pa tasten "ON / OFF” og vent nogle sekunder p3, at
robotten teender helt.

Led-lampen til batteriet vil lyse orange i nogle sekunder, nar
ladestationen genkendes.

Kontroller at led-lampen 'AUTO’ er slukket og tryk eventuelt pa
tasten "AUTO"” for at slukke led-lampen.

Nar batterierne er fuldt opladet (ca. 6 timer), tryk da pa knappen
"OFF” (C).

Opbevar robotten pa et overdakket og tert sted, hvor

omgivelsestemperaturen er passende (10 - 20 °C), og som ikke
er let tilgeengeligt for bgrn, dyr, fremmede genstande osv.

27

“ON"-KNAP (A)
KNAP "OFF” (C)

KNAP “PLAY/PAUSE" (B)
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TIPS TIL BRUGEN

| det felgende gives nogle retningslinjer, som bgr overholdes, nar robotten anvendes:

- selv om brugeren har tilegnet sig passende viden, bgr han eller hun, nar robotten tages i brug for fgrste gang, simulere noget
prevekgrsel for at blive fortrolig med betjeningerne og de vigtigste funktioner;

- kontrollér stramningen af de skruer, som fastggr de vigtigste dele;
- greesplaenen ber klippes hyppigt for at undga overdreven vaekst af graesset;

- robotten ma ikke bruges til at klippe graes, der er mere end 1 cm (0,40 ") hgjere end den indstillede klippehgjde. Hvis graesset
er hgjt, skal kniven fgrst lgftes og derefter seenkes gradvist de efterfglgende dage;

- hvis greesplaenen er udstyret med et automatisk kunstvandingsanlaeg, bgr robotten programmeres til at vende tilbage til
ladestationen mindst 1 time, fgr vandingen starter;

- kontrollér, at terreenets skraning ikke overstiger de maksimalt tilladte veerdier, séledes at brugen af robotten ikke medfgrer fare;

- vianbefaler at programmere robotten pa en saddan made, at den ikke arbejder mere end ngdvendigt (bl.a. under hensyntagen
til, at grees vokser forskelligt i de forskellige arstider), saledes at den ikke udseettes for ungdvendigt slid og nedseettelse af
batteriernes levetid;

- foratundga sikkerhedsrisici skal man altid sikre sig, at personer (isar bgrn, &eldre mennesker eller handicappede) eller husdyr
ikke befinder sig i arbejdsomradet, mens robotten er i brug. For at undga denne risiko anbefaler vi, at robotten programmeres
til at arbejde pa passende tidspunkter.

Producenten kan ikke garantere fuldstaendig kompatibilitet mellem robotpleeneklipperen og andre tradlgse systemer, sdsom
m fiernbetjeninger, radiosendere, akustiske apparater, nedgravede elektriske hegn til dyreindhegning osv.

ALMINDELIG VEDLIGEHOLDELSE

TIPS TIL VEDLIGEHOLDELSEN

_

Anvend personligt beskyttelsesudstyr som angivet af fabrikanten, nar der udfgres vedligeholdelsesarbejde, og isaer
nar der arbejdes med kniven. Inden vedligeholdelsen udfgres, skal man sikre sig, at robotten er blevet standset i
sikkerhedsmaessigt forsvarlig tilstand (se "Sikkerhedsstandsning af robotten”).

TERMINER FOR PLANLAGT VEDLIGEHOLDELSE

Beskrivelse af
e TG ‘ LG ‘ vedligeholdelsesarbejdet ‘ SRR
Rens kniven og kontrollér
dens effektivitet. Hvis M : "
Kli kniven er bgjet som fglge Se "Renggring af robotten
inge :
af sammenstgd, eller hvis M P N
den er meget slidt, skal den Se "Udskiftning af kniven
udskiftes..
Hver uge - -
lg?gglt(;ﬂg?ﬁ;er til opladning Rens og fjern eventuel rust Se "Renggring af robotten”
Kontaktplader Rens og fjern eventuel rust Se "Renggring af robotten”
Regnsensor Rens og fjern eventuel rust Se "Renggring af robotten”
Hver maned Robot Rengor Se "Renggring af robotten”
En gang om aret eller efter Serviceeftersynet skal ” I
greesklipningssaesonen  er | Robot udfgres pa et autoriseret SF Lfarllgvacrjlg .thllstand o9,
afsluttet. servicecenter. efterfolgende ibrugtagning
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RENGORING AF ROBOTTEN

1. Stands robotten i sikkerhedsmaessigt forsvarlig tilstand (se "Sikkerhedsstandsning af robotten”).

A Forsigtig - Advarsel

Brug sikkerhedshandsker for at undga risiko for snitsar pa haenderne.

2. Renggr alle de udvendige overflader af robotten med en svamp dyppet i lunkent vand og mild saebe. Fgr brugen skal svampen

vrides for at fjerne det overskydende vand.

A Forsigtig - Advarsel

Overdreven brug af vand kan resultere i, at vandet traenger ind og beskadiger de elektriske komponenter.

3. Brug ikke oplgsningsmidler eller benzin for ikke at beskadige de malede overflader og plastdelene.

4. Vask ikke indersiden af robotten og brug ikke vandstraler under tryk for ikke at beskadige de elektriske og
elektroniske komponenter.

A Forsigtig - Advarsel

For at undga uoprettelige skader pa de elektriske og elektroniske komponenter ma robotten ikke nedsaenkes (helt

eller delvist) i vand, da den ikke er vandteet.

5. Kontrollér den nederste del af robotten (omkring kniven,
forhjulene og baghjulene) og brug en egnet bgrste til at
fierne eventuelt snavs og/eller aflejringer, som kunne forringe
apparatets funktionalitet.

6. Fjern eventuelle rester af grees og blade fra omradet omkring
robottens handtag.

7. Rens kontaktpunkterne til opladning af batterierne (A) og
kontaktpladerne (B) for eventuel rust eller rester, der dannes
som fglge af den elektriske forbindelse. Brug en tgr klud og om
ngdvendigt fint sandpapir til dette formal.

8. Renggrregnsensoren (C) og fijern rester af snavs og oxideringer.

9. Rens indersiden af opladningsstationen for rester, der har
samlet sig.
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FEJLFINDING

FEJL, ARSAGER OG LOSNINGER

Formalet med nedenstaende oplysninger er at hjeelpe med at finde og rette uregelmaessigheder og fejlfunktioner, der matte
opsta under brugen. Nogle fejl kan afhjaelpes af brugeren, mens andre kraever specifik teknisk viden eller szerlige evner og derfor
kun ma udbedres af kvalificeret personale, som skal veere i besiddelse af de ngdvendige tekniske faerdigheder og evner og skal
have erfaring inden for det relevante omrade.

Nar robotten er i fejlfunktion med kontrollampen ALERT, der lyser eller blinker, skal du abne app’en pa din smartphone for at
kende arsagen.

A Forsigtig - Advarsel

Stop robotten under sikkerhedsmaessigt forsvarlige forhold (se “Standsning af robotten i sikkerhedstilstanden”),
hvis det er ngdvendigt at inspicere robotten for at undga fare for utilsigtet start af kniven.

Problem ‘ Arsag ‘ Lgsning
: : Udskift den gamle kniv med en ny (se
Kniven er beskadiget "Udskiftning af klingen”)

Stands robotten i sikkerhedsmaessigt forsvarli
tilstand (se "Sikkerhedsstandsning af robotten'g)
Friggr klingen

Kniven er blokeret af rester (band, snor, ﬁ
plastikstykker osv.) Forsigtig - Advarsel

Brug sikkerhedshandsker for at undga risiko for
snitsar pa haanderne

Unormale vibrationer Stands robotten i sikkerhedsmaessigt forsvarli%

. ilstan "Sikkerh ndsning af r n
Robotten stgjer meget Robotten er blevet startet i nserheden tilstand (se "Sikkerhedsstandsning af robotte

af uventede forhindringer (nedfaldne

grene, glemte genstande osv.) Fjern forhindringerne og genstart robotten (se

“Ibrugtagning - automatisk funktionsmade”)

Lad det lokale autoriserede servicecenter

Den elektriske motor er defekt reparere eller udskifte motoren

Forgg klippehgjden (se "Justering af
klippehgjde”)

Greaesset er for hgjt

Udfgr en forudgaende klipning i omradet med en
almindelig pleeneklipper

Kantledningen eller ladestationens Kontrollér ladestationens tilslutning (se
forsyningskabel er forkert placeret “Installation af ladestation og strégmforsyning”)
Robotten saetter sig ikke
korrekt ind i ladestationen
Der er sket en jordsammenstyrtning i Placér ladestationen pa en flad og stabil
naerheden af ladestationen overflade (se "Planlaegning af installationen”)

Placér kantledningen korrekt og i retningen “med

Robotten opfgrer sig
uret” (se "Installation af kantledning”)

unormalt omkring bede Kantledningen er forkert placeret

Uret er forkert indstillet Indstil robottens ur igen (se "Programmering”)

Robotten arbejder pa
forkerte tidspunkter
Arbejdstiden er forkert indstillet Indstil arbejdstiden igen (se "Programmering”)
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Problem

Arbejdsomradet klippes ikke
helt

Arsag

Utilstraekkelig arbejdstid

Lesning

Forleeng arbejdstiden (se "Programmering”)

Der er aflejringer og/eller rester pa
kniven

Stands robotten i sikkerhedsmaessigt forsvarli
tilstand (se "Sikkerhedsstandsning af robotten'g)

& Forsigtig - Advarsel

Brug sikkerhedshandsker for at undga risiko for
snitsar pa handerne

Rens kniven

kniven er slidt

Udskift kniven med en original reservedel (se
"Udskiftning af kniven”)

Arbejdsomradets areal er alt for stort i
forhold til robottens ydeevne

Tilpas arbejdsomradet (se "Tekniske data”)

Batterierne er ved at na slutningen af
deres levetid

Udskift batterierne med originale reservedele (se
"Udskiftning af batterierne”)

Batterierne oplades ikke helt

Rens og fjern eventuel rust fra batteriernes
kontaktsteder (se "Renggring af robotten”).

Det sekundaere omrade
klippes ikke helt

Forkert programmering

Programmeér det sekundaere omrade korrekt (se
"Programmering”)

ALERT

Blinker orange langsomt

Dato og klokkesleet ikke indstillet

Benyt app’en pa din smartphone til at opdatere
dato og klokkesleet.

Kniven er beskadiget

Udskift kniven med en ny (se "Udskiftning af
knive”)

Kniven sidder fast pga. rester (band,
snor, plasticstykker osv.).

Stop robotten under sikkerhedsmaessigt
forsvarlige forhold (se “Standsning af robotten i
sikkerhedstilstanden"g.

& Forsigtighed - Advarsel

Anvend beskyttelseshandsker for at undga
risiko for at skaere haenderne.

Friger kniven.

For hgjt graes

@g klippehgjden (se "Regulering af
klippehgjden”).

Robotten er haevet over jordoverfladen

Kontroller at robotten ikke er blokeret eller
forhindret af et objekt.
Renggr og fjern eventuelle graesrester
under yderskallen, der kan tildeekke sensorerne.

Blinker orange hurtigt

Efter at have trykket pa tasten OFF vil
kontrollampen begynde at blinke hurtigt

Benyt app’en pa din smartphone til at opdatere
dato og klokkesleet.

Kantledningen er ikke korrekt
tilsluttet (kablet er beskadiget,
manglende elektrisk forbindelse, osv.)

Kontroller stremforsyningen, forbindelsen til
strgmforsyningsenheden og forbindelsen til
ladestationen (se “Installation af ladestation og
stremforsyningsenhed”)

Robotten uden for omradet og i haelding

Afgreens omradet med for stor haeldning (se
“Planleegning af anlaeggets installation”.

Robotten uden for omradet

Kontroller at ledningen er installeret korrekt (for

stor dybde, for taet pa metalgenstande, afstand

mellem ledning til afgreensning af to elementer

pa mindre end 70 cm osv.) (se “Planleegning af
anlaeggets installation”).

Robotten befinder sig i et bed

Placer kantledningen korrekt (i retning mod uret)
(se “Installation af kantledning”).
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Problem | Arsag | Lgsning

ALERT

@ Sluk og teend robotten igen.
Fejl kan ikke udbedres. Hvis problemet varer ved, kontaktes det

neermeste autoriserede servicecenter.
Lyser orange permanent

: . . Kontrollér den korrekte tilslutning til
Lysdioden Der er ingen forsyningsspaending strgmforsyningens stikkontakt
(C) lyser
ikke - Lad det lokale autoriserede servicecenter
Sikringen er braendt udskifte sikringen
. Stands robotten i sikkerhedsmaessigt forsvarli
Lys(dclc)')(iien tilstand (se "Sikkerhedsstandsning af robotten’%.
senderen Kantledningen er afbrudt Tag stremforsyningens stik ud af stikkontakten
og lav en samling i kantledningen, hvor den er
lyser afbrudt

UDSKIFTNING AF DELENE

TIPS TIL UDSKIFTNINGEN AF DELENE

m@:_

Alle indgreb i forbindelse med udskiftning og reparation af dele skal finde sted som angivet af fabrikanten. Henvend
dig til servicecentret, hvis du skal foretage et indgreb, der ikke er beskrevet i manualen.

UDSKIFTNING AF BATTERIERNE

_

Udskiftningen af batterierne skal finde sted i et autoriseret servicecenter.

UDSKIFTNING AF KNIVEN

1. Stands robotten i sikkerhedsmaessigt forsvarlig tilstand (se "Sikkerhedsstandsning af robotten”).

_

Anvend sikkerhedshandsker for at undga risiko for snitsar pa haenderne.

Udskift kniven med en original reservedel, der er egnet til apparatet.
MODEL: C040BA4, CO40BAH
Varenummer til kniv: 075Z07800A

2. Vend robotten om og lseg den ned forsigtigt, sa at top coveret
ikke beskadiges.

3. Skru skruerne (B) af for at fjerne kniven (A).
4. Indseet en ny kniven og stram skruerne.

5. Vend robotten om igen i dens arbejdsstilling.
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BORTSKAFFELSE AF ROBOTTEN

e Nar dette produkt tages ud af drift klassificeres det som WEEE (affald af elektrisk og elektronisk udstyr),
og det er derfor forbudt at bortskaffe det som almindeligt husholdningsaffald bade i form af blandet
husholdningsaffald (usorteret) og separat husholdningsaffald (sorteret).

e Ved skrotning skal brugeren sikre, at produktet genbruges med overholdelse af de lokale krav. Seerligt
geelder, at de elektriske og elektroniske komponenter skal kildesorteres og enten bortskaffes ved de
autoriserede genbrugsstationer, der er oprettet til formalet, eller afleveres, mens de stadig er monteret,
til forhandleren ved kgb af et nyt apparat. Ulovlig bortskaffelse af elektrisk og elektronisk udstyr (WEEE)
straffes i henhold til den lovgivning, der er i kraft, hvor ulovligheden konstateres.

* Affald af elektrisk og elektronisk udstyr kan indeholde farlige stoffer med potentielt skadelige virkninger s
pa miljget og menneskers sundhed. Brugeren spiller derfor en afggrende rolle for at bidrage til genbrug,
genvinding og andre former for nyttigggrelse af WEEE.

¢ Alle de dele, som skal kildesorteres og bortskaffes pa seerlig vis, er forsynet med et szerligt maerke.

! Fare - Pas pa!

WEEE - Affald af elektrisk og elektronisk udstyr kan indeholde farlige stoffer med potentielt skadelige virkninger
pa miljget og menneskers sundhed. WEEE skal bortskaffes korrekt og ma kun indleveres til autoriserede
genbrugsstationer.

e Emballage - Produktets emballage er fremstillet af genbrugsmaterialer og skal bortskaffes pa miljgmaessig forsvarlig vis ved
anbringelse i de respektive containere eller ved indlevering til de autoriserede genbrugsstationer, der er oprettet til formalet. m

e Batterier - Gamle eller brugte batterier indeholder miljs- og sundhedsskadelige stoffer, og de ma derfor ikke bortskaffes
sammen med det normale husholdningsaffald. Brugeren skal bortskaffe batterierne pa miljsmaessig forsvarlig vis ved
anbringelse i de respektive containere eller ved indlevering til de autoriserede genbrugsstationer.
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EF-OVERENSSTEMMELSESERKLARING

ZUCCHETTI Centro Sistemi S.p.A. Via Lungarno 305/A Terranuova B.ni (AR) ITALY
Erklzerer pa eget ansvar, at produktet:

batteridrevet robotplaeneklipper (C040BA4, CO40BAH) er i overensstemmelse med de grundleeggende sikkerheds-,
sundheds- og miljgkrav i fglgende EU-direktiver:

Maskindirektivet 2006/42/EF, Direktivet for elektromagnetisk kompatibilitet 2014/30/EU, Radio (RED)- direktivet 2014/53/
EU, RoHS-direktivet 2011/65/EU, WEEE-direktivet 2012/19/EU, Stgjdirektivet 2005/88/EF.

Produktet er i overensstemmelse med fglgende harmoniserede standarder:
EN 50636-2-107:2015 + A1:2018 + A2:2020 (Sikkerhed);

EN 60335-1:2012 + AC:2014 + A11:2014 + A13:2017 + A1:2019 + A14:2019 + A2:2019 (Sikkerhed);
EN 62233:2008 +AC:2008 (elektromagnetiske felter);

EN 55014-1:2017 + A11:2020 (Emission);

EN IEC 61000-3-2:2019 e EN 61000-3-3:2013 + A1:2019 (Emission);

EN 55014-2:2015 (Immunitet);

EN 50419:2006 (WEEE—- Maerkning af elektrisk og elektronisk udstyr)

ETSI EN 301 489-1 V2.2.3 (Elektromagnetisk kompatibilitet)

ETSI EN 301 489-17 V3.2.4 (Elektromagnetisk kompatibilitet)

ETSI EN 300 328 V2.2.2 (Effektivitet af radiospektrum).

ETSI EN 303 447 V1.1.1 (Effektivitet af radiospektrum

Modeller udstyres med "Connect modul (GPS, GPRS)":
ETSI EN 301 511 V12.5.1 (Effektivitet af radiospektrum)

Endvidere erkleeres det i henhold til direktiv 2005/88/EF, at lydeffektniveauet LWA pa et stort antal prgver er 63,0 + 2.0 dB
(A-vejet og refereret til 1 pW), at det garanterede lydeffektniveau LWA er lavere end 67 dB (A-vejet og refereret til 1 pW), og
at de tekniske dossier i henhold til direktiv 2005/88/EF og 2006/42/EF opbevares hos Zucchetti Centro Sistemi S.p.A., Via
Lungarno 305/a, Terranuova B.ni (AR), Italien.

Terranuova B.ni 31/10/2022

Bernini Fabrizio
(Administrerende direktgr)

Eé :(lé .
Y \
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UK
cE

ZUCCHETTI Centro Sistemi S.p.A. Via Lungarno 305/A Terranuova B.ni (AR) ITALY
Declares and assumes liability that the product:

battery-powered automatic lawnmower robot, models C040BA4, C040BAH complies with the basic requisites for safety,
health and environmental protection provided for by the following UK Regulations:

Supply of Machinery (Safety) Regulations 2008 S.I. 2008/1597 (as amended), Electromagnetic Compatibility Regulations
2016 S.1.2016/1091 (as amended), Radio Equipment Regulations 2017 S.1. 2017/1206 (as amended), Restriction of the Use of
Certain Hazardous Substances in Electrical and Electronic Equipment Regulations 2012 S.1. 2012/3032 (as amended), Waste
Electrical and Electronic Equipment Regulations 2013 S.I. 2013/3113 (as amended), Noise Emission in the Environment by
Equipment for use Outdoors Regulations 2001 S.I. 2001/1701 (as amended);

complies with the following designated standards:

BS EN 50636-2-107:2015 + A1:2018 + A2:2020 (safety);

BS EN 60335-1:2012 + AC:2014 + A11:2014 + A13:2017 + A1:2019 + A14:2019 + A2:2019 (safety);
BS EN 62233:2008 + AC:2008 (electromagnetic fields);

BS EN 55014-1:2017 + A11:2020 (emission);

BS EN IEC 61000-3-2:2019 and BS EN 61000-3-3:2013 + A1:2019 (emission);
BS EN 55014-2:2015 (immunity);

BS EN 50419:2006 (WEEE - Equipment marking)

BS EN 301 489-1 V2.2.3 (Electromagnetic compatibility)

BS EN 301 489-17 V3.2.4 (Electromagnetic compatibility)

BS EN 300 328 V2.2.2 (Radio Spectrum Efficiency)

BS EN 303 447 V1.1.1 (Radio Spectrum Efficiency)

Models equipped with "Connect module (GPS, GPRS)":
BS EN 301 511 V12.5.1 (Radio Spectrum Efficiency)

also declares that, pursuant to the S.I. 2001/1701 (as amended), the LWA sound power level, out of a significant sample is
59 dB * 2.0 dB (weighted on A curve and referred to 1 pW), that the guaranteed LWA sound power level is less than 61 dB
(weighted on A curve and referred to 1 pW) and that the technical folders in compliance with the S.I. 2001/1701 (as
amended) and the S.I. 2008/1597 (as amended) are available ¢c/o Zucchetti Centro Sistemi S.p.A. via Lungarno 305/a,
Terranuova B.ni (ar), Italy.

Terranuova B.ni 31/10/2022
Bernini Fabrizio

(CEO
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GARANTIREGLER

Zucchetti Centro Sistemi S.p.A (ZCS) garanterer sine kunder, at alle rettigheder i det europaeiske direktiv 1999/44/EF overholdes.
Iseer daekker garantien eventuelle materialefejl eller fabrikationsfejl i en periode pa 2 (to) ar fra den oprindelige kgbsdato.

ZCS garanterer ikke for kontinuerlig funktion eller et fejlfrit produkt, og kan ikke holdes ansvarlig for skader, som padrages som
fglge af forkert tolkning af produktets brugsvejledning. Denne garanti geelder ikke for: Zstetiske skader sdsom ridser og buler,
forbrugsmaterialer sésom batterier, med mindre skaden pa produktet skyldes en defekt i materialer eller produktion, eller skader
som fglge af at produktet har vaeret anvendt med tilbehgr, som ikke er produceret eller markedsfegrt af ZCS, skader som fglge af
uheld, misbrug, fejlagtig brug, stormflod, brand eller andre naturhaendelser eller eksterne arsager, skader som fglge af indgreb
udfert af serviceydere, som ikke er autoriseret af ZCS eller skader pa et produkt, som er blevet sendret eller manipuleret uden
skriftlig tilladelse fra ZCS.

ZCS forbeholder sig eneretten til at reparere eller udskifte produktet eller dele heraf (med et nyt eller netop restaureret
erstatningsprodukt) eller tilbyde en tilbagebetaling af kgbssummen. Ved en eventuel tilbagebetaling af kgbssummen skal
produktet tilbageleveres til ZCS og vil dermed skifte ejerforhold, sa det bliverZCS's ejendom.

| Iebet af garantiperioden vil ZCS sgrge for, efter eget skon, at reparere eller udskifte de beskadigede komponenter som fglge af
normal brug. Reparation eller udskiftning kan omfatte brug af komponenter og/eller enheder, som netop er blevet reviderede i
henhold til skgn udfgrt af ZCS. ZCS forbeholder sig ogsa retten til anvende erstatningsenheder, reservedele eller komponenter
med et tilsvarende udseende og vaerdi. Udgifterne til reservedele og arbejdslgn ved reparation eller udskiftning vil ikke pafalde
kunden, som kun skal afholde udgifterne til forsendelse. Nar et produkt eller en komponent udskiftes, vil den nye erstatningsdel
automatisk blive brugerens ejendom, mens den gamle del kommer til at tilhgre ZCS.

Denne garanti har ingen betydning for de rettigheder kgberen har i henhold til geeldende nationale regler, bortset fra de udgifter,
som kgberen ifglge de samme regler selv skal afholde for at behandle garantien.

Garantien som er begraenset til kgbslandet, skal behandles hos forhandleren, hvor robotten er blevet kbt eller pa det nazermeste
servicecenter. Den defekte robot skal tilbageleveres personligt eller sendes med fragtmand fra kunden til forhandleren eller
naermeste servicecenter. Hvis robotten leveres med fragtmand betalt af kgber, skal den pakkes i den oprindelige emballage, og
der skal vedlaegges en kopi af faktura eller kvittering for kgbet med angivelse af kgbsdato, serienummer og en beskrivelse af
problemet.

GARANTIBEGRANSNINGER SADAN G@R DU FOR AT FA ASSISTANCE |
GARANTIPERIODEN

e For forhold omkring anvendelse af denne garanti og for
enhver information i forbindelse hermed, bedes du venligst For at bede om assistance og for specifikke anvisninger til,

kontakte forhandleren. hvor og hvordan produktet fra ZCS skal tilbagesendes for
) ) service, bedes du kontakte forhandleren, hvor du har kabt
* Denne garanti geelder kun hvis: produktet, eller det naermeste servicecenter. For at kunne ggre

- det defekte produkt fremvises sammen med den brug af garantien er det ngdvendigt at veere i besiddelse af en
originale og laeselige faktura eller kgbsbon eller en kopi af faktura eller kvittering for kgbet af produktet, som er
kvittering fra forhandleren med angivelse af kgbsdato  blevet udstedt af den oprindelige forhandler.
og navnet pa forhandleren. Garantien gaelder kun i det land, hvor ZCS eller de godkendte

forhandlere oprindeligt har solgt produktet.
¢ Denne garanti bortfalder hvis:

- produktet ikke anvendes i overensstemmelse med
informationerne omkring brug og vedligeholdelse;

- installation og brug ikke sker i overensstemmelse med YDERLIGERE DEFINITIONER
anvisningerne til brug;

- hvis serienummeret er slettet eller er blevet ulaeseligt; Assistance pa stedet

- hvis der anvendes uautoriserede perifeere enheder eller o Kunden har ikke ret til assistance pa stedet, heller ikke i
produktet pa anden made aendres; garantiperioden.

- hvis der anvendes uorginale reservedele og tilbehgr;

- hvis en del eller et tilbehgr aendres;

- hvis vedligeholdelsesindgrebene udfgres af kunden selv
eller af uautoriseret tredjemand;

- hvisrobottens strgmforsyning, oplader eller tilbehgr viser .
tegn pé skader som fglge af naturfeenomener, sdsom Anbefalinger o
lynnedslag, lavine, jordskred, stremaendringer, elektriske ~ ° Opbevar den originale emballage.
afladninger, uvejr, oversvgmmelse, naturkatastrofer osv. ¢ Gem fakturaen ellerkgbsbonen (ngdvendig for godkendelse

af garantien).

e Hvis det bliver ngdvendigt at foretage indgreb pa stedet,
fratraekkes et gebyr for fremmegde, hvortil servicecenterets
timetakst skal tillaegges.

¢ Udelukkelse af garantien og garantibegraensninger:

- de fglgende dele som udszettes for slid i forbindelse Bemaerk
med brug af robotten er ikke omfattet af garantien: e Kunden har pligt til at leese brugermanualen igennem og
bgrster, kniv, kantledning, plgkker, remme, hjul, ledninger fglge anvisningerne i denne.
og kantledninger;
- udvendige dele og holdere i plastik, som ikke har
fabrikationsfejl. Affarvning af plastikelementer, som
skyldes naturlige faenomener eller kemiske stoffer;
- batteriet er omfattet af en begraenset garanti, som kun
deekker fabrikationsfejl i Igbet af de fgrste 24 maneders
levetid;
- motorerne har en garanti pa 2 ar eller 3000 driftstimer.
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